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Características técnicas

La unidad MA-ROB-260 de control electrónico se ha diseñado 
para recoger e introducir una amplia gama de paquetes de 
dis�ntas dimensiones en cajas o bandejas de dis�ntos formatos.
Potencia nominal máxima: 40 ciclos por minuto, en función del 
producto y de la aplicación.

Máquina tecnológicamente avanzada con configuración del brazo de cuatro ejes y conexión �po paralelogramo ar�culado, 
que permite altas prestaciones y posicionamiento de absoluta precisión.
El robot se ha diseñado para aplicaciones que requieren alta flexibilidad, repe�ción precisa de los movimientos y cambio 
rápido del formato.
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Productos manipolados Gable Top/Brick

Producción (ejemplo) Desde 6.000 hasta 14.000 p/h + 20%

Formatos cestos

A. 3x4
B. 4x4
C. 2x5
D. 3x5
E. 4x5

Características de funcionamiento

El área opera�va y la capacidad de transporte hacen este robot especialmente apto para la manipulación de pequeños 
paquetes agrupados.

• Fiable - Alto �empo de producción

• Rápido - Tiempos de ciclo breves
El diseño, op�mizado para el embalaje en combinación con el control del movimiento, asegura �empos cortos del 
ciclo de embalaje.

• Preciso - Calidad constante de las piezas
El robot �ene la mejor precisión de su �po y garan�za prestaciones adecuadas de seguimiento del transportador, lo 
que se traduce en una precisión excelente de pick and place.

• Fuerte - Uso maximizado
El robot se ha op�mizado para las aplicaciones de embalaje y combina lo compacto y la alta velocidad con una 
capacidad de carga ú�l de 30 kg.

• Versá�l - Flexible
Bajo en el peso y en la altura, el robot se adapta fácilmente a aplicaciones de líneas de embalaje compactas.
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Características de la máquina

• El cabezal de toma, completo con disposi�vos de seguridad, se ha diseñado en función del producto que hay que 
manipular y para la aplicación específica.

• Control electrónico intui�vo con fácil acceso a la interfaz del operador.
• Opcional: disposi�vo de introducción interpliegue o divisores para botellas.

Máquina de dimensiones compactas diseñada con una ocupación de espacio mínima, que ofrece el método más sencillo 
para la entrada del producto.

Opciones personalizadas pueden diseñarse a pe�ción de los interesados.
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Ciclo de trabajo

Ciclo de trabajo de la llenadora de 
cestos

• Las cajas vacías alcanzan la estación del 
robot en los transportadores (1).

• Los productos en entrada se cargan en 
los transportadores (2) y luego en el 
desviador (3).

• El desviador (3) distribuye los productos 
entre las cuatro líneas de entrada (4).

• Los productos se envían al área de 
elaboración y recolección (5).

• Después de haber completado la 
formación, el robot (6) baja y recoge 
todos los productos.

• Después de haber recolectado los 
productos, durante el movimiento de 
levantamiento y desplazamiento hacia la 
zona de depósito, el cabezal se distancia 
de forma de separar las dos formaciones 
que hay que depositar.

• El cabezal se posiciona en la zona (6a) 
arriba de las dos cajas vacías y deposita 
el producto en las cajas.



MA-ROB 260
 UNIDAD ROBOTIZADA PICK & PLACE

MA-ROB 260 Versión: 010/2024 Pag. 7 de 9
Mariani S.p.A. - 36010 Carré (Vicenza) - Via Fondovilla, 80 - Italy
T +39 0445 808222 - F +39 0445 808232
info@mariani-it.com - www.mariani-it.com

Ejemplo de disposición: las dimensiones de la máquina pueden variar en función de la 
aplicación. Propiedad de Mariani S.p.A. Cada copia podrá ser autorizada por Mariani S.p.A.
Mariani S.p.A. se reserva el derecho a modificar los productos para desarrollar su tecnología.

Datos máquina
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Disposición máquina
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