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UNIDAD ROBOTIZADA PICK & PLACE

Caracteristicas técnicas

La unidad MA-ROB-260 de control electronico se ha disefado
para recoger e introducir una amplia gama de paquetes de
distintas dimensiones en cajas o bandejas de distintos formatos.
Potencia nominal maxima: 40 ciclos por minuto, en funcién del
producto y de la aplicacion.

Maquina tecnoldgicamente avanzada con configuracién del brazo de cuatro ejes y conexién tipo paralelogramo articulado,
gue permite altas prestaciones y posicionamiento de absoluta precisién.

El robot se ha disefiado para aplicaciones que requieren alta flexibilidad, repeticidn precisa de los movimientos y cambio
rapido del formato.
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Caracteristicas de funcionamiento

Productos manipolados Gable Top/Brick
Produccion (ejemplo) Desde 6.000 hasta 14.000 p/h + 20%
A. 3x4
B. 4x4
Formatos cestos C. 2x5
D. 3x5
E. 4x5

El area operativa y la capacidad de transporte hacen este robot especialmente apto para la manipulacion de pequefios
paquetes agrupados.

e Fiable - Alto tiempo de produccion

e Rapido - Tiempos de ciclo breves
El disefio, optimizado para el embalaje en combinacion con el control del movimiento, asegura tiempos cortos del
ciclo de embalaje.

e Preciso - Calidad constante de las piezas
El robot tiene la mejor precisidn de su tipo y garantiza prestaciones adecuadas de seguimiento del transportador, lo
que se traduce en una precision excelente de pick and place.

e Fuerte - Uso maximizado
El robot se ha optimizado para las aplicaciones de embalaje y combina lo compacto y la alta velocidad con una
capacidad de carga util de 30 kg.

e \Versatil - Flexible
Bajo en el peso y en la altura, el robot se adapta facilmente a aplicaciones de lineas de embalaje compactas.
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Caracteristicas de la maquina

e El cabezal de toma, completo con dispositivos de seguridad, se ha disefiado en funcién del producto que hay que
manipular y para la aplicacién especifica.

e Control electrénico intuitivo con facil acceso a la interfaz del operador.

e Opcional: dispositivo de introduccién interpliegue o divisores para botellas.

Maquina de dimensiones compactas disefiada con una ocupacion de espacio minima, que ofrece el método mas sencillo
para la entrada del producto.

Opciones personalizadas pueden disefarse a peticion de los interesados.
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Ciclo de trabajo

Ciclo de trabajo de la llenadora de
cestos

e Las cajas vacias alcanzan la estacion del
robot en los transportadores (1).

e Los productos en entrada se cargan en
los transportadores (2) y luego en el
desviador (3).

e El desviador (3) distribuye los productos
entre las cuatro lineas de entrada (4).

e Los productos se envian al area de
elaboracién y recoleccion (5).

e Después de haber completado Ila
formacion, el robot (6) baja y recoge
todos los productos.

e Después de haber recolectado los
productos, durante el movimiento de
levantamiento y desplazamiento hacia la
zona de depdsito, el cabezal se distancia
de forma de separar las dos formaciones
que hay que depositar.

e El cabezal se posiciona en la zona (6a)

arriba de las dos cajas vacias y deposita
el producto en las cajas.
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UNIDAD ROBOTIZADA PICK & PLACE

Datos maquina
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Disposicion maquina
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